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Figure 1: Mano sinistra: Or(x,y,z) = —1. Mano destra: Or(x,y,z) = 1.
L’orientazione.
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Figure 2: La traslazione Tj,.

Figure 3: La rotazione Iy.



Figure 4: La riflessione S rispetto al piano x3 = 0.
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Figure 5: La riflessione Uj rispetto all’origine O.

Figure 6: La riflessione S, rispetto al piano 7.



