Corso di Geometria(Geometria del piano e dello Spazio) 5. Trasformazioni di R3 Roma, 18 aprile 2004
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1. Siav = 1
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a. Trovare le formule per la rotazione R_z  di angolo —% intorno a v.

b. Trovare le formule per la rotazione Rz , di angolo § intorno a v.

c. Sia £ la retta di equazione parametrica

3 1
x=|-1]+t]| =2
2 3

Calcolare un equazione parametrica della retta che si ottiene applicando R_z v ad £.
d. Sia 7 il piano di equazione cartesiana —z1 + 3z2 + 2xz3 = 0. Calcolare un equazione parametrica del piano
che si ottiene applicando R_z v a .

2. Sia 7 il piano d’equazione 1 + 225 —x3 + 1 = 0.

a.Calcolare le formule per la riflessione rispetto a «
b. Calcolare le immagini dei punti

-3 1 2 0
2] 31 -11; 0
1 0 3 0

c¢. Calcolare 'immagine della retta di equazione cartesiana
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x=|-1]4+t]| -1
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3. Sia 7 il piano d’equazione parametrica
-1 -2
x=1t 1]+ 0
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e ' il piano d’equazione cartesiana 1 +z3 =0
. Trovare le formule della riflessione S, rispetto a «
. Trovare le formule della riflessione S+ rispetto a 7'
. Calcolare le formule per S; o Sy
. Calcolare le formule per Sy o Sy
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. Calcolare la formula per la riflessione Up rispetto al punto p
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. Calcolare la formula per la riflessione Uq rispetto al punto q
. Calcolare le formule per Uy o Uq e per Uq o Up.

e 0o oo

. Geometricamente cosa fanno Up o Uq € Uq 0 Up?.



