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Introduzione e fondamenti del Calcolo Numerico ([3, capitoli 1 e 3], [2])
Buona posizione, condizionamento e stabilita', complessita' computazionale
Aritmetica finita: rappresentazioni per numeri non interi,  operatori di macchina, 
origine e misura degli errori, analisi dell'errore (inerente, algoritmico e analitico),  
propagazione. 

Complementi di algebra lineare ([3, capitolo 2] e [1])
Richiami di algebra lineare in dimensione finita, norme di vettori e di matrici.
Matrici con struttura. Localizzazione di autovalori (Gershgorin e raggio spettrale).
Matrici a diagonale dominante.

Metodi diretti per sistemi lineari ([3,Cap.4 fino a 4.4 escluso, poi 4.7 e cenno a 4.6.2], [1])
Errore inerente nella soluzione di sistemi lineari algebrici Ax=b e condizionamento.
Algoritmo di eliminazione di Gauss con pivoting parziale,
cenni alle fattorizzazioni e calcolo matrice inversa 
Metodi iterativi per sistemi lineari [3,Cap.5 fino a 5.4 escluso, 5.4.1 e 5.8 cenni],[1]
Algoritmi di Jacobi e Gauss-Seidel con criteri di arresto e analisi di convergenza
Iterazioni in sottospazi di Krylov: il gradiente coniugato e GMRES (cenno)

Metodi iterativi per equazioni non lineari algebriche ([3, cap.7 fino a 7.5, cenno a 7.7], [2])
Zeri di polinomi, algoritmo di bisezione, algoritmo di Newton-tangenti
Metodi quasi Newton: corde, Tangenti con differenze finite, secanti, Newton e relazione
con metodi di punto fisso, cenni alla soluzione di sistemi di equazioni non lineari

Interpolazione e approssimazione ([3, cap.8 (esclusi 8.2.4,5,6 e cenni a 8.4) ], [2])
Interpolazione polinomiale, forma di Lagrange, errore (resto), approssimazione ai  minimi quadrati 
lineari, cenno alle funzioni polinomiali a tratti.
Formule di quadratura ([3, cap. 9 fino a 9.2, cenni a 9.3 e 9.4])
formule di quadratura interpolatorie, stabilita' delle formule.
Approssimazione delle derivate [2]

Metodi per equazioni differenziali ([3, cap.10 fino a 10.6, cenni a 10.8, 10.10 e 10.11])
Formule alle differenze finite, impiego di metodi impliciti, generazione e propagazione degli errori  
Cenni a problemi stiff, A-stabilità, formule di Runge-Kutta e multistep.

Metodi per autovalori ([3, cap.6 fino a 6.5 escluso], [1])
Richiami per autovalori e autovettori. Algoritmi per il calcolo degli autovalori e autovettori.
Forme canoniche, metodi delle potenze, potenze inverse e algoritmo base metodo QR. 
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